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La modellistica, la ssmulazione, 'analisi, i controllc e le tecnologie di controlio del sistemi
dinamicl rivesteno, nell'attuale (e molto realisticamente nel futuro) quadre culturale,
sclentifico, didattico, prefessionale, un nuove significativo ruclo che consente sia lo
studio che il controllo di realtd naturali efo artificiall mokto variegate, sia 1a risoluzione di
numerosi problemi tearico/pratici i rilevante interesse scientifico efe ingegneristice.
Modellistica, Simulazione, Analisi, Contrello @ Tecnologie dei Sistemi Dinamici - Fonda-
menti di Dinamica dei Sistemi & un'opera teorica, pratica, ingegneristica, & trasversale sia
per Ivello culturale che per gli ambiti al quall si rivolge (automatico, elettrico, elettronico,
telecomunicazione, informatico, biomedico, gestionale, meccanico, aeronautico, navale,
civile, chimico, economico,., ), ¢ un libre rivelto a chiungue [studente, docente, studiose,
professionista) vogla trovare in quanto propaosto una risposta ai suol problemi, uno
stimolo culturale ¢ nuove idee su cui lavorare.

£ un testo unico nel suo genere per lapproccio didattico innovativo, per la facilits di
consultazione e la varietd dei percorsi di lettura, per la completezza, foriginalita di molti
cantenuti, | numerosi esempi presentati in modeo particolarmente incisivo grazie a scheml
grafici, ¢asi di studio realistici e supportati da programmi interattivi in MatlabySimulink,
per la presenza di un sito web come fondamentale parte integrante in quanto raccoglie e
raccoghiera sempre nuovi contenut tecricl ed Informatici, ultenorl esempi praticl ed una
ticea libreria di esercizi svolti ed esempi implementatiin Matlaby Simulink,
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