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+ Coordinate, legge oraria, traiettoria

+ Grandezze scalari e grandezze vettoriali

+ Vettore posizione e vettore spostamento

+ Il vettore velocita

+ Il vettore accelerazione

+ Moto rettilineo uniforme e moto uniformemente accelerato
+ Moto circolare uniforme e moto armonico

+ Moti relativi

+ Dall’accelerazione alla legge oraria
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Il vettore accelerazione
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Definizione
2.5.01
Ay V(1) v(?) vettore velocita all'istante ¢
v \ A locita all'i A
p V(1) V(e + At)%v V(¢ +Atr) vettore velocita all'istante ¢ + At
P’ AV = V(1 + At)— V(1)
v( + Ar) o -
. : AV V(t+A)-v(r)
X accelerazione media <a> =—=
At At
O > o . AV _dv
accelerazione (istantanea) a=Ilim—=—
Ar—0 At dr
. dv _d/ . . - dv, . dv, . dv_ .
a=—:—(vxux+vyuy+vzuz): “u 4+ u, + u,
dr dt dt dr dt
PTG PSP . o S i L A
= = — z =
Note: a2 de o TR e e T
* I’accelerazione ¢ un vettore
* il vettore accelerazione non ¢ sempre tangente
alla traiettoria grandezza:  accelerazione
. . . .. s . : SN 17-2
* se la traiettoria non ¢ rettilinea 1’accelerazione dlmensmnl. [L ;I' ]
¢ non nulla (cambia la direzione della velocita) unita ST: m/s
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Accelerazione tangenziale e normale e

E utile scomporre il vettore accelerazione lungo I versori tangente e normale:

_dv _dv,b4,) dv, . L, diy _dv da, ds

a=— U, +v, ——=—=u; +v,

d¢ d¢ d¢ d¢ d¢ ds dt
a=dVeg Yo g

de " R. "

tangenziale

dv dv accelerazione
dt
2 .
_vV accelerazione
RC

normale o centripeta

a=a,u,t+a,uy a=a,u;t+a,uy dv 2 2 2
V cresce v decresce = — 1|+ =
dr R

¢ sempre diretto verso la concavota della traiettoria
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Significato fisico di a; ed ay 5 5.03
* accelerazione tangenziale nulla dv  ds dv
& moto uniforme ar = d; = 472 :ia

(la velocita ¢ costante in modulo)
esempio: moto circolare uniforme

a, =0 & v=cost

* accelerazione normale nulla
< moto rettilineo
(la traiettoria ¢ una retta)
esempio: moto rettilineo vario
_ .2
ay=v / R,
ay=0 & R.—oo

* accelerazione nulla
< moto rettilineo uniforme ~ {aT =0= v=cost

& v=cost

(11 vettore velocita ¢ costante) a, =0=> R, —>oo
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Accelerazione angolare .

Traiettoria circolare:
* Si puo definire il vettore accelerazione angolare:
a=du/ds
Nota: una generica traiettoria puo essere
approssimata con un arco di circonferenza
di raggio pari al raggio di curvatura R

V=i xR
U grandezza:  accelerazione

dv di - . dR angolare

4V _di g g IR - angolare

dt  dt ds dimensioni: [ T#]

unita SI: rad/s?
a=axR+1 XV,
ai, =axR ar = oR
A - = - - g 2D 2
aNuNquV=u><(u><R) aN—coR—v/R
Nota: se si vuol
--- queste note sono reperibili sul sito http://people.na.infn.it/~bloisi ---
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Accelerazione angolare ) 505

moto rettilineo: moto uniforme:

ay € nulla ed a; ¢ indipendente dalla ar ¢ nulla ed ay ¢ legata alla velocita

velocita scalare scalare dal raggio di curvatura della
OVVEro: traiettoria

si possono fissare indipendentemente 1 OVVEro:

valori della velocita scalare e non si possono fissare

dell’accelerazione indipendentemente i valori della

velocita scalare e dell’accelerazione

ﬁzaTuT:—“uT aIClNllN:R—llN
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