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Figura 13-1

Le ruote dentate
cilindriche a denti dritti
sono usate per
trasmettere il moto di
rotazione tra alberi
paralleli.




Figura 13-2
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Figura 13-3

Le ruote dentate coniche
sono utilizzate per la
trasmissione del moto
tra alberi ad assi
concorrenti.
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Figura 13-4

Gli ingranaggi a vite
senza fine sono utilizzati
per trasmettere il moto
tra alberi che non sono
paralleli e ad assi non
concorrenti.




Nomenclatura

Figura 13-5
Nomenclatura della
dentatura di ruote
cilindriche a denti diritti.
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Azione coniugata

Due curve sono coniugate se
nel moto relativo una scorre
sull'altra senza strisciare

In linea teorica, e possibile
scegliere arbitrariamente il
profilo per un dente e
successivamente determinare il
profilo per il dente che deve
Ingranare.

Se i profili sono coniugati la
normale comune nel punto di
contatto passa per il centro di
istantanea rotazione: la velocita
relativa dei profili risulta

uramente tangenziale
E)strisciamento), e non ha
componente normale (tendenza
al distacco o all’'urto).

Figura 13-6

Camma A e cedente Bin
contatto. Quando le
superfici di contatto
sono profili a evolvente,
l'azione coniugata che ne
deriva produce un
rapporto costante tra le
velocita angolari.




Azione coniugata

La normale al punto di contatto
e detta retta d’azione e
interseca la linea dei centri nel
punto P.

Le circonferenze passanti per P
sono dette circonferenze
primitive.

Quindi la normale comune deve

passare per il punto di tangenza
delle circonferenze primitive.

Per trasmettere il moto con
rapporto di trasmissione
costante, tutte le rette d’azione
devono passare per P

Figura 13-6

Camma A e cedente Bin
contatto. Quando le
superfici di contatto
sono profili a evolvente,
l'azione coniugata che ne
deriva produce un
rapporto costante tra le
velocita angolari.




Evolvente di cerchio

Figura 13-7

(a) Tracciamento di
un'evolvente. (b) Azione
dell’'evolvente.
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Costruzione dell’evolvente di cerchio




Costruzione di un rotismo con profilo ad evolvente
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Figura 13-12

Ingranamento del dente.
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Pignone - cremagliera

Figura 13-13
Pignone e dentiera con
- - denti aventi profilo a
Passo base evolvente.
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Ruota dentata a dentatura interna

Figura 13-14
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Grado di ricoprimento

m, = qt/p

Figura 13-15
Definizione di grado di
ricoprimento.
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