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Presentazione del corso



A. ELEMENTI DI GEOMETRIA PROIETTIVA

1. Gli enti geometrici fondamentali: punto, retta, piano

2. Le operazioni fondamentali: proiezione e sezione
3. Gli enti impropri dello spazio proiettivo
4. Prospettività  e proiettività tra rette e piani
11/02/09
5. Omologia



a) prospettivita' tra stelle di rette e omografia tra piani




b) omologia e proprietà fondamentali dell'omologia




c) costruzione di un'omologia




e) casi particolari dell'omologia: affinità, omotetia, traslazione, omologia speciale

Esercitazione sulla prospettività e proiettività
17/02/09
5. Omologia


e) rette limiti



Applicazioni 
18/02/09
Esercitazione
25\02\09 
 Omologia di ribaltamento
03/03/09
B. GEOMETRIA DESCRITTIVA : METODO DI MONGE (doppie proiezioni ortogonali)




1. Il riferimento nello spazio e nel piano


2. Rappresentazione degli enti geometrici fondamentali: punto, retta, piano
04\02\09
3. Condizioni di appartenenza




a) Appartenenza di un punto ad una retta




b) Appartenenza di  una retta ad un piano




c) Appartenenza di un punto ad un piano

10\02\09
4. Problemi grafici elementari sull'appartenenza



a) retta congiungente due punti




b) retta comune a due piani




c) piano determinato da due rette incidenti



d) piano determinato da tre punti assegnati

11\03\09
5. Intersezioni




a) intersezione di una retta con un piano




b) intersezione di due piani




c) punto comune a tre piani




d) retta-intersezione di due piani paralleli alla linea di terra

17\03\09
Presentazione dei temi d’anno
18\03\09 
6. Condizioni di parallelismo e di complanarità



7. Problemi grafici elementari sul parallelismo



a) retta per un punto parallela ad una retta data




b) piano per un punto parallelo ad un piano dato




8. Condizioni generali di perpendicolarità 



24\03\09
Applicazioni
      


a) rappresentazione di figure piane: poligoni regolari - cerchio

      


b) rappresentazione di poliedri

25\03\09
omologia rappresentativa di un piano : relazione tra prima e seconda immagine 




Vere grandezze
      


a) ribaltamento di un piano proiettante (omologia di ribaltamento)

     


 b) ribaltamento di un piano generico (omologia di ribaltamento)

31\03\09
Sezione piane di poliedri - generalità



a) sezione di poliedri con un piano proiettante



b) sezione di poliedri con un piano generico 

01\04\09
Superfici di rotazione: la sfera



sezione con piani proiettanti



sezione con un piano generico passante per il centro

07\04\09
Superfici di rotazione : coni e cilindri

sezioni coniche: ellisse, pabarabola ed iperbole


sezione di cilindri con piani proiettanti

08\04\09
Superfici di rotazione : coni e cilindri

sezioni coniche: ellisse, pabarabola ed iperbole
sezione di cilindri con un piano  generico
VACANZE DI PASQUA
21\04\09
consegna tema d’anno
22\04\09
Superfici di rotazione : coni e cilindri 




intersezione di due cilindri
sezione di cilindri con piani proiettanti
28\04\09
Archi e volte

      


a) definizioni e genesi

      


b) gli archi: nomenclatura, profili, divisione degli archi in parti dispari

      


c) volte cilindriche (vola a botte, a crociera, a padiglione)




d) volte a botte lunettate



e) volte sferiche

29\04\09
GEOMETRIA DESCRITTIVA: ASSONOMETRIA 




1. L'assonometria: generalità



2. Assonometria ortogonale



a) il riferimento nello spazio e sul piano



b) il triangolo fondamentale



c) assonometria isometrica

05\05\09
Assonometria obliqua




a) il riferimento nello spazio e nel piano




b) il teorema di Polhke




c) rappresentazione degli enti fondamentali




d) assonometria cavaliera e metodo di Monge



e) assonometria militare

06\05\09
Assonometria applicazioni: 
le volte cilindriche e sferiche

12\05\09
Elementi di  prospettiva lineare conica

prospettiva a quadro verticale

13\05\09
il riferimento nello spazio e nel piano 

rappresentazione degli enti geometrici fondamentali




metodo del ribaltamento del piano geometrale




metodo dei punti di fuga

metodo dei punti di misura

altezze prospettiche
19\05\09
Elementi di  prospettiva lineare conica
ribaltamento di piani verticali prospettiva a quadro orizzontale
20\05\09
Elementi di  prospettiva lineare conica



prospettiva a quadro inclinato 

26\05\09
 Teoria delle ombre

definizione del problema le ombre nel metodo di Monge

27\05\09
correzioni ed esercitazioni 

03\06\09
correzioni ed esercitazioni

09\06\09
correzioni ed esercitazioni

10\06\09
correzioni ed esercitazioni
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	Elenco delle tavole di esercitazione


Omologia

1. Omologia generale: assegnato l’asse il centro ed una coppia di elementi corrispondenti determinare l’omologa della figura assegnata

2. Omotetia diretta ed inversa: assegnato l’asse il centro ed una coppia di elementi corrispondenti determinare l’omologa della figura assegnata

3. Affinità ortogonale ed obliqua: assegnato l’asse il centro ed una coppia di elementi corrispondenti determinare l’omologa della figura assegnata

4. Omologia speciale: assegnato l’asse il centro ed una coppia di elementi corrispondenti determinare l’omologa della figura assegnata

5. Traslazione: assegnato l’asse il centro ed una coppia di elementi corrispondenti determinare l’omologa della figura assegnata

Metodo di Monge

1. Rappresentazione del punto: punti appartenenti al I, II, III e IV diedro – punti appartenenti ai piani di proiezione – punto appartenente alla linea di terra.

2. Rappresentazione della retta: retta generica – retta orizzontale – retta di fronte 

3. Date le tracce determinare le immagini della retta

4. Date le immagini determinare le tracce della retta

5. Rappresentazione del piano: piano generico, piani proiettanti, piano orizzontale piano di fronte, piani bisettori

6. Condizioni di appartenenza: verificare l’appartenza di una retta ad un piano

7. Condizioni di appartenenza: verificare l’appartenenza di un punto ad un piano

8. Determinare l’intersezione di due piani assegnati

9. Determinare l’intersezione di tre piani

10. Assegnati tre punti determinare il piano passante per i detti punti

11. Assegnata la prima immagine di una figura appartenete ad un piano determinare la seconda immagine

12. Determinare l’intersezione di una retta ed un piano

13. Ribaltamento di un piano proiettante: omologia di ribaltamento

14. Ribaltamento di un piano generico: omlogia di ribaltamento

15. Intersezioni: determinare la sezione di una piramide con un piano generico

16. Superfici di rotazione: il cono ed il cilindro

17. Sezioni coniche: ellisse

18. Sezioni coniche: parabola

19. Sezioni coniche: iperbole

20. Sezione di un cilindro con un piano proiettante

21. Intersezione di due cilindri con direttrici uguali

22. Rappresentazione della sfera: sezione con piani orizzontali

23. Rappresentazione della sfera: sezione con piani proiettanti passanti per il centro

Archi e volte

1. Rappresentazione degli archi nel metodo di Monge: arco a tutto sesto – arco a sesto ribassato – arco a sesto rialzato – arco a tre centri – arco ellittico

2. Costruzione dell’ellisse con il metodo del Serlio

3. Suddivisione di un arco in parti dispari

4. Rappresentazione delle volte nel metodo di Monge: volte cilindriche – a botte, a crociera, a padiglione – volte sferiche – a vela, cupole –

5. Rappresentazione delle volte con il metodo dell’assonometria

6. Rappresentazione di una scala assegnata (tema d’anno) con il metodo della prospettiva o dell’assonometria

	Lavoro d’anno: elaborati


1. Piante: studio della geometria

2. Prospetti con ombre

3. Sezioni sulle scale

4. Assonometria (isometrica o cavaliera)

5. Prospettiva (a quadro verticale inclinato o orizzontale)

