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Divergenza della Velocita
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ESEMPIO DI SVILUPPO IN COORDINATE CILINDRICHE
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EQUAZIONE DI NAVIER-STOKES
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In coordinate cartesiane ortogonali :
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Pressione idrostatica :
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Tensioni normali e tangenziali :
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Equazione vettoriale di Navier - Stokes :
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Flusso a Potenziale
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Fiusso a Potenziale Incomprimibile:
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PROPAGAZIONE DELLE PERTURBAZIONI
IN VARI REGIMI DI MOTO
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COMPORTAMENTO DI UNA CORRENTE
/IN PRESENZA 01 UNA PERTURBAZIONE
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MOTO 1D NON STAZIONARIO
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MOTO APOTENZIALE

(Esempio di equazione ellittica del 2° Ordine nello spazio 2D)
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EQUAZIONE DI CONDUZIONE DEL CALORE
(Esempio di equazione parabolica nello spazio-tempo)
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MOTI RELATIVI

Accelerazione Assoluta
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Accelerazione Relativa _(r = riferimento relativo)
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MOTI RELATIVI

Equazione della Massa
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Equazione dell’ Energia
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MOTI RELATIVI

Rotore della Velocita Relativa

. - - (OWg 10W,
I% |/ N -= +
r r 9 or r o8
O)-g, =2 L o[l W),
ox or 08 r o8¢  ox
W We Wyl (awr AW,
7 ox or

Condizione di Moto a Potenziale
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